//Светофор  !!!!Задание 1!!!!

void setup() {

  pinMode(12, OUTPUT);  // назначить порты с 12 по 10 выходами (то есть могут подавать напряжение 5V)

  pinMode(11, OUTPUT);

  pinMode(10, OUTPUT);

  digitalWrite(12, LOW);  // Выключить порты с 12 по 10

  digitalWrite(11, LOW);

  digitalWrite(10, LOW);

}

void loop() {

  digitalWrite(12, HIGH); 

  delay(1000);

  digitalWrite(12, LOW);

  digitalWrite(11, HIGH);

  delay(1000);

  digitalWrite(11, LOW);

  digitalWrite(10, HIGH);

  delay(1000);

  digitalWrite(10, LOW);

  digitalWrite(11, HIGH);

  delay(1000);

  digitalWrite(11, LOW);

}
=-=-=-=-=-=-=-=-=-=-=-=-=-=-=-=-=-=-=-
// !!!!Задание 2!!!!

Создать определённую последовательность включения трёх светодиодов.

//Включить красный на 0,5 секунды

//Включить жёлтый на 1,5 секунды

//Включить зелёный на пол секунды меньше жёлтого.

void setup() {

  pinMode(12, OUTPUT);  // назначить порты с 12 по 10 выходами (то есть могут подавать напряжение 5V)

  pinMode(11, OUTPUT);

  pinMode(10, OUTPUT);

  digitalWrite(12, LOW);  // Выключить порты с 12 по 10

  digitalWrite(11, LOW);

  digitalWrite(10, LOW);

  digitalWrite(12, HIGH);  

  delay(500);

  digitalWrite(12, LOW);

  digitalWrite(11, HIGH);  

  delay(1500);

  digitalWrite(11, LOW);

  digitalWrite(10, HIGH);  

  delay(1000);

  digitalWrite(10, LOW);

}

void loop() {

}
=-=-=-=-=-=-=-=-=-=-=-=-=-=-=-=-=-=-=-

// !!!!Задание 3!!!!

Последовательно через пол секунды Включить 20 светодиодов.
=-=-=-=-=-=-=-=-=-=-=-=-=-=-=-=-=-=-=-

//!!!!Задание 4!!!!

При помощи кнопки, включить зелёный светодиод.

Опять нажать на эту кнопку и включить жёлтый светодиод, а прошлый погасить.

Опять нажать на эту кнопку и включить красный светодиод, а прошлый погасить.

Опять нажать на эту кнопку и вЫключить светодиод.

=-=-=-=-=-=-=-=-=-=-=-=-=-=-=-=-=-=-=-

//!!!!Задание 5!!!!

Повернуть серво на 180 градусов после на 90, потом на 120 и завершить череду поворотов  на 0 градусов.
#include <Servo.h>   //Подключаем библиотеку Серво

Servo myservo;         //Создаём объект типа серво

void setup() {

  myservo.attach(9);   //серво на 9 порту

}

void loop() {

  myservo.write(180);    //Повернуть серву на опред. градусы.        

  delay(1800);               //Задержка для выполнения одного шага сервы.

  myservo.write(90);         

  delay(1000);

  myservo.write(120);         

  delay(1000);

  myservo.write(0);         

  delay(5000);

}
=-=-=-=-=-=-=-=-=-=-=-=-=-=-=-=-=-=-=-

//!!!!Задание 6!!!!

Одновременно повернуть Две серво на 90 градусов после завершить поворот на 0 градусов.

